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≥ 120

–

–
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–

≤ 30
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– material até 150 mm – material até 100 mm
–

40 mm
– –

– –
– –
– – –
– – –
– – –

– – –
– – –



–

VDM ≤ 5
Baixo (CBR ≤ 3%)

Médio (3% < CBR ≤ 10%)

5 < VDM≤ 10
Baixo (CBR ≤ 3%)

Médio (3% < CBR ≤ 10%)

10 < VDM ≤ 25
Baixo (CBR ≤ 3%)

Médio (3% < CBR ≤ 10%)

VDM ≤ 50
Baixo (CBR ≤ 3%)

Médio (3% < CBR ≤ 10%)



–









–





𝐼𝐺𝐺 =  ∑( ௜݂ ∗ (௜ܣ
•

•

classificação que variam de “ótimo” a “péssimo”, indicando o grau de comp
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𝐼௦௘çã௢ܥܲ = 100 − ܸܦܥ
𝐼௚௟௢௕௔௟ܥܲ =  1݊ ∑ 𝐼௦௘çã௢,௝௡ܥܲ

௝=1



–



80 < IGG ≤ 160

40 < IGG ≤ 80

20 < IGG ≤ 40

0 < IGG ≤ 20
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•
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•
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–

que “

” (PASER, 2015). Ou seja, nem todas as seções 



݁݀ܽ݀݅ݏ݊݁ܦ = ݊º ݀݁ ݂݀݁݁݅ݏ݋ݐ ∗ ܭ ∗ 100Á݈ܽ݀ܽ݅ܽݒܽ ݁݀ܽ݀݅݊ݑ ܽ݀ ܽ݁ݎ
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*: para indicar que a classificação “ruim” 

**: para indicar que “regular” abrange até URCI igual a 50; 

***: para indicar que “bom” inicia após 50 e até 75; 

****: para indicar que “excelente” é somente após 75 de escore.



–

(߱)ܨ =  ∫ (ݐ) ݂ ∗  ݁−௜ఠ௧ ݀ݐ∞
−∞

•

• F (ω): função resultante da transformada de Fourier com domínio na frequência 

• iωt



–

o processo era “bastante fácil para pessoas em geral”, exigindo apenas o correto posicionamento 

–



–



ܽ =  √1ܰ  ∑ ܽ²௜ே
௜=1 = √ ܽ²1 + ܽ²2 … + ܽ²௡ܰ

•

•



 

 

 

               
                   

 

 

 

 

 

 

–

em que “i” 

pode ser tanto “k”, ”d”, ”f”, que são consideradas ponderações principais, como  “c”, “e” e “j” 



–

“Wi”

ܽ௥,௝ = √ ݇௫² ∗ ܽ²௪௫,௝ + ݇௬² ∗ ܽ²௪௬,௝ + ݇௭² ∗ ܽ²௪௭,௝



a8=ar,j√ TjT8

•

•

•

•

• a₈ < 0,45 m/s²

• 0,45 m/s² ≤ a₈ ≤ 0,9 m/s²

• a₈ > 0,9 m/s²
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Múčka (20

–
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–



n = N * P * q * Z²
p * q* Z2+ (N-1) * ε

•

•

•

•

• ε

ε igual a 0,10. A 

n = 34.360 * 0,25 * 1,96²
0,25 * 1,962 + (34.360-1) * 0,10
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apoio (Volkswagen Gol Track, 82 cv, modelo 2018) por meio de um engate do tipo “engate bola”. 
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considerado satisfatório (R² ≥ 0,75). A redução de desempenho é atribuída ao desgaste progressivo 

–



–
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–

≥
≥
≥

≥

–

ilustrando trechos classificados desde “ótimo” até “péssimo”.



–

representa três exemplos da classificação “ótimo”
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–

–





–





maior proporção de seções classificadas como “péssimo”, e 

em estado “péssimo”.
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–

≤ 15,75 m/s²
–

≥ 18 m/s² e < 22,5 m/s²
≥ 18 m/s² e < 20,25 m/s² –

–

≥ 22,5 m/s² e < 27 
≥ 22,5 m/s² e < 24,75 m/s² –

–

≥ 27 m/s² e < 31,5 m/s²
≥ 27 m/s² e < 29,25 m/s² –

–

≥ 31,5 m/s²
≥ 31,5 m/s² e < 33,75 m/s² –

≥ 33,75 m/s²



–



–



–

        
              

                 
              

               
              

               
              

                 
              

               
              

               
              

                
              

                
              

                         
              

                         
              

         
              

         
              

       
              

       
              

                 
              

                 
              

             
              

             
              

        
              



–



–





–



“2.5 Acelerômetro e Vibrações”, para a avaliação de efeitos da saúde de 
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(R² ≥ 0,76), destacando
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Baixo (0 < h ≤ 25 mm)

Médio (25 < h ≤ 50 mm)

Cada buraco recebe o valor de “1” para preencher na 

Baixo (0 < h ≤ 50 mm)

Médio (50 < h ≤ 100 mm)

“1”. Deve ser medido a profundidade onde o avaliador 

Baixo (0 < h ≤ 25 mm)

Médio (25 < h ≤ 50 mm)

Para cada sulco de erosão, recebe o valor “1” na ficha. 
Baixo (0 < h ≤ 50 mm)

Médio (50 < h ≤ 100 mm)

e ao eixo central da pista, é atribuído “1”. Pontos 

Baixo (0 < h ≤ 50 mm)

Médio (50 < h ≤ 

–



se o valor “1” neste item.

se “1” na na análise 

Baixo (0 < h ≤ 25 mm)

Médio (25 < h ≤ 75 mm)

da água para longe da região. É concedido “1” ao  lado 

valor “1” neste item.

se pontuar com o valor de “1” de 

Baixo (0 < h ≤ 150 mm)

Médio (150 < h ≤ 250 mm)

–



∑IGI = IGG

∑IGI = IGG

–







https://github.com/MatheusPradoWolf/RIA_UR_ROAD_INDEX_STUDY


https://github.com/MatheusPradoWolf/RIA_UR_ROAD_INDEX_STUDY
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